W MAMI

ZL2ETH

Interfejs Ethernet
1 uktadem STE100P

ZIL2ETH to uniwersalny modut
kontrolera sieci 10Base-T/100Base-T
umozliwiajgcy tatwe dolgczenie systemow
mikroprocesorowych do sieci
Ethernet/Internet. Modut mozna
wykorzystac¢ zaréwno do budowania
prototypu, jak i do uktadu docelowego.
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ZL2ETH- interfejs Ethernet z ukiadem STE100P
Podstawowe parametry modufu

kontroler STE100P,

ztacze RJ-45 (Ethernet 10Base-T/100Base-T),
2 diody LED,

interfejs MII,

wyprowadzenia modutu z rastrem 0,1’ (2,54 mm),

napigcie zasilania modutu 3,3 VDC.

vV vvVvyVvyyVvyy

przystosowany m.in. do wspétpracy z ptytg bazowg ZL25SARM.

UMGA Modut ZL2ETH wspétpracuje z ptyta bazowa ZL.2SARM.

Wyposazenie standardowe

ZL2ETH » zmontowany i uruchomiony modut z uktadem STE100P

BTC Korporacja

03-237 Warszawa

ul. Inowtodzka 5

tel./faks: (22) 814-13-02
w> th e-mail: biuro@kamami.pl

http://www.kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.
Oferowane przez nas ptytki drukowane mogg si¢ rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja jej wasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos¢ produktu ze specyfikacja.
BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub nieprawidtowego dziatania produktu.
BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.

http:// www.kamami.pl/



ZL2ETH- interfejs Ethernet z ukiadem STE100P

Budowa modutu

Schemat elektryczny modutu pokazano na rysunku ponize;j.

GND
U1 (8 ——C10
10p | 100n CON1
IXEN 54 |y en L1 7D+
TX CLK 53 — 4
TXDa 52 ] JX-CLK 23 2 er
| TX_ER/TXD4 TXN TD-
TXD3_ 88 | io2
TXD2 _ 57 19 3
TXD1 56 ] %P2 R R7 C9 | 100n 5 | RO+
TXD0 55 ] 1301 18 100 6 cr
| TXDO RXN RD-
RX DV 48 8
R oL ae— RX.DV GND | GND GND
RXD4 51 | RA-CLK
| RX_ER/RXD4
RXD3 43 =
RxD2 44 ] RXDS R8 10k '3 LLA
| RXD2 —|GND LLC
RXD1___46 38 00
r o RXD1 LEDR10 ——=— R9 10k
| RXDO LEDTR | R10 RLA
33V 33V 36 Jayltin
LEDL 1 RLC
MDC__ 42 1 mpc LEDC —> [} 330
MDIO 41 34 R11 100 —— J0011D21
. s Tor g MDIO LEDS 1
ok | ok Crs 0 | SO- 9 R12 330 L2
| CRS VCCA1 YN Y033V
MDINT 61 MDINT VCCA2 13 1, .1 1uH
NRST 28 | prers VOOA3 16 C4 =—C5——C56
JP3 o PWRDWN __ 27 17 | 100n| 100n| 100n
O PWRDWN VCCA4
C = 29 22 T
R1 =1 RIP VCCA5 55 &b
GND | IREF VCCE/1 3,3V
GND 5K 2 FDE VCCE/l2 —22 1oL, L,
s ECCEL 100n] 100n] 100n
3,3V O CFGO .
GNDA1
3,3V 0 ; MF4 GNDA2 12 GND
GND} S—1 MF3 GNDA3 0
. MF2 GNDA4 o
=1 MF1 GNDA5 S=-+—{GND
MFO GNDE o
2% GNDE/L1 =
55— TEST GNDE/L2 |GND
GND |—1: TEST_SE
NC 8
25MHz K2 12 30
T X1 NC
31
0 11 NE 32
— x2 NC
STE100P
JP1 JP2
RXDO TXDO
o—— —
12 RXD1 12 TXD1
O——— ———
1 RXD2 1 TXD2
D——— —
13 H—RXD3__ 13 H—aXD3__
e RXD4 e TXD4
o— O
" GND GND h 25MHzZ
D——C
RX_CLK TX_EN
10 o—s5o 10 D————
9 PGk 9P
8 O/ 8 D—
7 P~ wpio TP
6 [p———m 6 P—
5 Hh—o 5 [H—MDINT_
. . PWRDWN
O—woe P—hRST
3 P—=Crs 8 P
o— o—]
2 Sor 2 3,3V
1 p——— 1
PB16S PB16S Q_<L
+5V



LCIMAMI

ZL2ETH- interfejs Ethernet z ukiadem STE100P

Opis wyprowadzen

Na rysunku ponizej przedstawiono rozmieszczenie najwazniejszych elementéw oraz opis wyprowadzeri minimodu-
tu ZL2ETH (widok od strony elementéw).
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