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Zestaw ADuCino jest tanim Zestawem

uruchomieniowym dla mikrokontrolerow
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Devices mechanicznie kompatybilnym

z systemem Arduino. Wyposazono go

w zintegrowany programator pamieci Flash
oraz zestaw sensorow MEMS i temperatury.
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Wprowadzenie

Zestaw ADuCino jest zestawem uruchomieniowym dla mikrokontroleréw ADuCM360 i ADuCM361 (rdzen
Cortex-M3) firmy Analog Devices. Jest on mechanicznie kompatybilny z systemem Arduino, wyposazono go
w zintegrowany programator pamig¢ci Flash z interfejsem USB, zestaw sensorow: akcelerometr MEMS i cyfrowy
czujnik temperatury. Zestaw jest kompatybilny z oprogramowaniem CM3WSD, ktére umozliwia programowanie
pamieci Flash mikrokontroleréw ADuCM36x dzigki wyposazeniu ich w firmowy bootloader On-Chip Kernel.

ADuCino 360 - zestaw uruchomieniowy dla mikrokontrolerow ADuCM360/361

Podstawowe parametry

» Mikrokontroler ADuCM360 (Cortex-M3 @16 MHz, 128 kB Flash, 8 kB SRAM, 2xADC 24-bitowe, 12-bitowy
DAC, UART, 12C, 2xSPI, 16-bitowy kontroler PWM, 19 linii GPIO),

Whbudowany sensor akcelerometryczny MEMS 3D (SPI) ADXL362,

Whbudowany sensor temperatury (I2C) ADT7420,

Whbudowany interfejs USB (do programowania pamigci Flash mikrokontrolera/UART),

Dwa przyciski (reset i jeden dla aplikacji uzytkownika),

Zacza: 12C i SPI (standard KAmod),

Ztacze JTAG/SWD (zgodne z Segger J-Link),

Linie GPIO i ADCin wyprowadzone na zlacza szpilkowe gold-pin 2,54 mm,

Zasilanie +5 V z USB (opcjonalnie +5 V na ztagczu POWER),

Mechaniczny format zgodny z Arduino,

Programowanie pamigci Flash przez USB z wykorzystaniem bezptatnego programu CM3WSD (dostgpny na
stronie Analog Devices).

(=7 o]

VVVVVVVVYVYY

Pod adresem http://youtu.be/AyS8afHpmM3A dostepny jest film prezen-
tujacy obstuge zestawu ADuCino 360.

W naszej ofercie znajduje si¢ wiele dodatkowych modutéw (seria KAmod) przeznaczonych do
U ‘GA wspotpracy z zestawem ADuCino360, m.in. wyswietlacze LCD, moduty do komunikacji bez-
przewodowej, czyjniki MEMS, przewody polgczeniowe.

Wyposazenie standardowe

ADuCino360 » Zmontowana ptytka zestawu z mikrokontrolerem ADuCM360

BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20
> btc faks: (22) 767-36-33
e-mail: biuro@kamami.pl

http://www.kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.
Oferowane przez nas ptytki drukowane moga si¢ rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja jej wasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos¢ produktu ze specyfikacja.
BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub nieprawidtowego dziatania produktu.
BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.

http://www.kamami.pl/
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Schemat elektryczny
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Zasilanie
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Mikroprzetaczniki

Zestaw wyposazono w dwa mikroprzetgczniki:

S1 — stuzacy do zerowania mikrokontrolera,

P2.2 RES

http://www.kamami.pl/
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S2 — dotaczony do linii GPIO P2.2, mozna go wykorzysta¢ we wtasnej aplikacji, stuzy takze do uruchamiania
bootloadera.
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Akcelerometr 3D

Zestaw wyposazono w cyfrowy akcelerometr 3D ADXL362 (U4) z interfejsem komunikacyjnym SPI. Dotaczono
go do interfejsu SPI0 mikrokontrolera ADuCM360. Linie interfejsu SPI0 wyprowadzono takze na styki ztacza SPI

w standardzie KAmod (Conl).
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Czujnik temperatury

Zestaw wyposazono w cyfrowy sensor temperatury ADT7420 z interfejsem komunikacyjnym I2C. Dotaczono go
do interfejsu 12C mikrokontrolera ADuCM360, ktérego linie sa podciagane do +3,3 V za pomoca rezystoréw R2
iR3
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Konwerter USB/UART

Zestaw wyposazono w dwukierunkowy konwerter USB<->UART (U5), ktéry umozliwia komunikacj¢ mikrokon-
trolera z dowolnym systemem komputerowym wyposazonym w interfejs USB, stuzy takze do programowania pa-
mieci Flash mikrokontrolera z wykorzystaniem bootloadera zapisanego w pamigci mikrokontrolera.

Konwerter USB mozna odiaczy¢ od linii PO.1 i PO.2 mikrokontrolera, do czego stuzg zworki JP1 i JP2. Zalecane
jest ustawianie ich w tych samych pozycjach, co wigze si¢ z odigczaniem lub dotaczaniem linii TXD i RXD U5 do
linii PO.1 i PO.2 mikrokontrolera.

USB: PUR+BTLD a a
g
= - 22 set
Ry
nnnnnm ¢+
BOOTLOADER
a
o]
o] o
o] o]
Pl
Con4 +5V Us P0.1 72 a
bl
VBUS — e 20 vee ™D 5P 3
DM — S USBDM RxD — I
DP — USBDP RTS# — —
D — 4 CTS# — _
GND —— VCCIo DTR# — P2
L DSR# |
MINIUSB_B - 24 | NC DCD# | 10
GND 9 6
“— RESET# RI# —=
5 NC CBUSO —55
S5 0scl CBUSI —2
—=- 0sco  CBUS2 —
- CBUS3 —5
3V30UT CBUS4 |
=) =
zooaok
——=CI5 OZZZE
T00n <666
FT232R &[S = T[&
GND

Mikrokontroler zastosowany w zestawie ma firmowo wbudowany bo-
otloader (On-Chip Kernel), ktéry umozliwia programowanie pamieci
Flash danymi pobranymi z interfejsu UART. Bootloader jest urucha-
miany za pomocg przycisku S2 dofaczonego do linii P2.2, ktéry na-
lezy przez chwile przytrzymac i nastgpnie wyzerowaé¢ mikrokontroler
(przez chwilowe nacisnigcie przycisku RESET S1). Obstuge fadowania
danych do pamigci mikrokontrolera zapewnia bezptatny program o na-
zwie CM3WSD, ktory jest dostepny na stronie Analog Devices oraz na
stronie KAMAMI.pl (na karcie produktu ADuCino360).

Sposéb programowania mikrokontrolera ADuCM360 jest doktadnie
opisany w artykule dostepnym pod adresem http.://mikrokontroler.pl/
content/plytka-ewaluacyjna-dla-mikrokontrolera-aducm360.

http://www.kamami.pl/
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Interfejs SWD

Mikrokontrolery ADuCM360 s3 wyposazone w interfejs SWD (Single Wire Debugging), ktéry stuzy do debugo-
wania pracy uktadu oraz programowania pamieci Flash (alternatywnie do metody z wykorzystaniem debuggera).
Sygnaty sterujace SWD w zestawie ADuCino360 wyprowadzone sa na tacze IDC20 (Con3), co zapewnia kompa-
tybilnos¢ zestawu z wigkszoscig interfejséw programujgco-debugujacych, jak np. uLINK, J-Link itp.

ADuCino 360 - zestaw uruchomieniowy dla mikrokontrolerow ADuCM360/361
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Ztacza GPIO i ADCin

Linie wejsciowo-wyjsciowe GPIO oraz wejscia analogowe ADCin (AINx) mikrokontrolera ADuCM360 sg wy-
prowadzone na zlacza szpilkowe gold-pin rozmieszczone w rastrze 2,54 mm. Przypisania sygnatéw do stykow
przedstawiono na rysunku ponize;j.
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Ztacze SPI

Interfejs SPIO mikrokontrolera wyprowadzono na ztacze Conl (standard KAmod). Nalezy pamigtaé, ze te same sy-
gnaly sg wykorzystane do komunikacji mikrokontrolera z wbudowanym w zestaw czujnikiem przyspieszenia U4.
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Ztacze 120

Interfejs I2C mikrokontrolera wyprowadzono na ztacze Con2 (standard KAmod). Nalezy pamigtad, ze te same sy-
gnaly sg wykorzystane do komunikacji mikrokontrolera z wbudowanym w zestaw czujnikiem temperatury U3.
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