IMPULSOWY ZASILACZ STA:LOPRADOWY

MR2012V05 - 500mA
MR2012V07 - 700mA
MR2012V10 - 1000mA
MR2012V12 - 1200mA
MR2012V14 - 1400mA

1.Charakterystyka:

* Napiecie zasilania : 10+25VDC

* Ciagly prad wyjsciowy regulowany:
- V05 0+500mA

- V07 0+700mA

- V10 0+1000mA

- V12 0+1200mA

- V14 0+1400mA

* Doktadnos$¢ regulacji pradu: *
* Topologia pracy: step-up (PWM
* Sprawnos$cé:

- V05 n=94,3% @ U 1zp=34,4v™"
- V07 n=94,5% @ U 1zp=35,3V"
- V10 n=93,8% @ U 1xp=36,4VH
- Vl2 n=Db.d.® (.

- V14 n= b.d. "

* Pobdér pradu:

- SHDN: 110uA @ Un<10VDC

- PWMD: 6.6mA@

* Zabezpieczenia:

- odwrotnej polaryzacji zasilania Ugu,=40VDC

- termiczne: THP=140°C (histereza 20°C)

- niskiego poziomu zasilania: UVP=10VDC

- odpornos$¢ na zwarcie w obwodzie zasilania diody: OVP=55VDC
- odpornos$¢ na rozwarcie obwodu zasilania diody: OCP=150% Iour
- sygnalizacja stanu awarii w obwodzie diody

* NTC IN - wejscie kontroli temperatury diody

* PWM IN - wejscie cyfrowej regulacji PWM

* Przewody podiaczeniowe - diugos$¢é 15 cm
*
*

1%
)

Temperatura pracy: 0° + 65°C
Wymiary piytki pcb: 43 x 35mm, h=11lmm

) Up=12VDC
2 Up=12VDC Upgu=0V

2.Zastosowanie:

Impulsowy zasilacz staltopradowy pracujacy w topologii STEP-UP dedykowany Jjest do
zastosowania w aplikacjach zasilania i sterowania modutami oraz diodami LED mocy o
napieciach przewodzenia Ur wiekszych od dostepnego napiecia zasilania. Do rodziny
takich diod naleza m.in.:

- CREE CXA2011, MP-L, XM-L HVW, XT-E HVW
CITIZEN CL-L233, CL-L330, CL-L340, CL-L0O30
OPTOFLASH OF-HPW

MODULY MR68SNTC7XPG, MR42S12XPG itp.



3.0pis:

Uzycie wysokiej jakos$ci komponentdéw renomowanych producentdw zapewnia wysoka
sprawnos$¢ zasilacza, zapewniajac diuga bezawaryjng prace. Zaawansowany ukiadu
stabilizacji pradu pracujacy w trybie PWM zapewnia wysoka stabilnos$¢ pradu
wyjsciowego niezalezenie od zmian napiecia wejsciowego oraz napiecia przewodzenia
diod. Umozliwia zasilanie szeregowo taczonych zespoidw diod o spadku napiecia
przewodzenia Ur: w zakresie od 13 + 50VDC.

Dzieki wbudowanemu potencjometrowi kalibracyjnemu uzytkownik ma mozliwos$¢é
indywidualnego ustawienia pradu wyjs$ciowego w zakresie 0+Igr. Dodatkowo wejscie
regulacji analogowej umozliwia podiaczenie zewnetrznego potencjometru regulacyjnego
lub czujnika temperatury typu NTC.

Wejscie cyfrowej regulacji PWM umozliwia podiaczenie zewnetrznych sterownikdéw PWM
celem realizacji funkcji sterowania jasnos$cia diod.

Driver zostal wyposazony w szereg wbudowanych zabezpieczen:
- zabezpieczenie odwrotnej polaryzacji zasilania
- zabezpieczenie niskiego poziomu zasilania
- zabezpieczenie rozwarcia w obwodzie LED
- zabezpieczenie zwarcia w obwodzie LED
- wejscie kontroli temperatury diody zapobiega uszkodzeniu modulu LED w przypadku
stabego odprowadzenia ciepta
- zabezpieczenie termiczne przekroczenia maksymalnej temperatury pracy sterownika
Szczegbdtowe dane na temat zabezpieczen zostaly rozpisane w punkcie nr 9 niniejsze]
instrukcji obstugi.

4 .Aplikacje:
* Oswietlenie dekoracyjne, reklamy
* QOéwietlenie pojazddw

* 7rédio stato pradowe

5.Typowa przyktadowa aplikacja:
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Schemat 1.



6.Zasilanie:
Sterownik zostal wyposazony w przewodu podiaczeniowe o diugosci 15cm w kolorach:
- czerwony (dodatni biegun zasilania)
- czarny (ujemny biegun zasilania)
Przewody zasilajace nalezy podtaczyé zgodnie z polaryzacja zrdédita zasilana(sch.l).

Warto$é¢ napiecia zasilania uzalezniona jest od spadku napiecia przewodzenia
podlaczonego zespoiu diod LED. Do uzyskania wymaganych parametrédw wyjsciowych
sterownika jego wartos$é¢ nalezy dobra¢ zgodnie z tabela nr 1:

Wartosé U; LED Wartosé Ujy
[V] [V]

Min. Maks. Min. Maks.

12.0 26.0 10.0 Ug - 1

26.0 50.0 10.0 25.0

Tabela nr 1

Do prawidiowej pracy wydajnos$é pradowa Zrdédia musi zostaé¢ dobrana wg wzoru:
_ 11 (Urep X e 1ep)

LJZAS

ZAS

Wydajno$¢é impulsowa zrddia zasilania: 150% x Ius

Warto$é napiecia zasilania monitorowana Jjest poprzez uktad zabezpieczenia UVP. Gdy
jego wartos$¢ spadnie ponizej okre$lonej wartosci nastapi wytaczenie sterownika
zabezpieczajac uklad przed nadmiernym wzrostem pradu w obwodzie zasilania. Dodatkowo
sterownik zabezpieczony jest przed odwrotna polaryzacja. W przypadku niewltasciwej
polaryzacji zasilania sterownik odtaczony jest od Zrdédita zasilania.

W przypadku gdy napiecie zasilania przekroczy napiecie przewodzenia Uy powodujac
wzrost pradu przewodzenia Iy e powyze] 150% jego wartosci nastapi wyzwolenie
zabezpieczenia nadpradowego OCP sygnalizowane czerwong dioda LED oraz wygaszeniem
modutdédw LED.

Szczegbtowe dane na temat zabezpieczen zostaty rozpisane w punkcie nr 9 niniejszej
instrukcji obsitugi.

7.LED:
W CELU UNIKNIECIA USZKODZENIA MODUZOW LUB DIOD LED ZABRANIA SIE:
- PODZACZENIA MODUZOW LUB DIOD LED O PRADZIE ZNAMIONOWYM
MNIEJSZYM OD PRADU WYJSCIOWEGO STEROWNIKA
- PODEACZANIA DIOD LED PRZY ZA:ACZONYM ZASILANIU
- PODEACZANIA NIEZGODNEGO Z OZNACZONA POLARYZAJCA
- WYKONANIA MONTAZU STEROWNIKA NIEZGODNIE Z INSTRUKCJA (pkt.10)

Sterownik zostal wyposazony w przewody podiaczeniowe o dtugosci 15cm w kolorach:
- z61ty L+ (anoda zespolu diod)
- zielony L- (katoda zespoitu diod)
Przewody zasilajace nalezy podiaczy¢ zgodnie z polaryzacja zestawu diod (sch.1).

Maksymalny prad wyjsciowy w zaleznosci od modelu:
- V05 500mA
- V07 700mA
- V10 1000mA
- V14 1400mA



8. OPIS ZizACZA SYGNALOWEGO NTC I PWM:
- NTC:

Wejscie kontroli temperatury diody. Pomiar temperatury dokonywany jest za pomoca
czujnika NTC 100kQ/25°C ktéry nalezy podiaczyé miedzy wejécie NTC IN i SGND wedlug
schematu (sch.1l).

Przy przekroczeniu temperatury 45°C uktad automatycznie rozpoczyna ograniczanie
pradu plynacego przez diode przy dalszym wzroécie temperatury. W temperaturze 100°C
prad diody spada do 25% wartos$ci pradu znamionowego Igyr.

Output Current vs. TEMP NTC
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Rysunek 1. Charakterystyka regulacji pradu

Wejscie NTC umozliwia realizacje funkcji miekkiego startu os$wietlenia. W tym celu
nalezy dotaczyé¢ do zaciskdéw wejsciowych NTC dodatkowy kondensatora Css wg schematu 2:

Schemat 2. Realizacja funkcji soft-start

W przypadku niewykorzystania funkcji kontroli temperatury diody wejscie NTC moze
zostaé wykorzystane do zewnetrzne] regulacji pradu wyjsciowego. W tym celu nalezy pod
wejscie podiaczyé potencjometr regulacyjny o wartosci 47kQ/A wediug schematu 3:

POT1
PWMIN  47kQIA
SGND
NTC IN
SGND

Schemat 3. Realizacja funkcji zewnetrznej regulacji



- PWM:
Wejscie liniowe]j, cyfrowej regulacji natezenia Swiecenia diody.
Podciagniete wewnetrznie do plusa zasilania +5V poprzez rezystor Rpyi-1p=33kQ.

Aby zrealizowa¢ funkcje regulacji nalezy do uktadu poda¢ sygnal o regulowanym
wypeinieniu PWM. Sygnal sterujacy musi speiniac¢ nastepujgace warunki:

Parametry sygnatu PWM:

1. Czestotliwo$¢ sygnatu PWM f<1lkHz

2. Wypeinienie sygnaiu D= 0-100%

3. Poziomy wejsciowe:

- maks. poziom sygnatu 5,5V

- stan wysoki Vi > 3,5V (wiaczenie diody)
- stan niski Vi < 0,5V (wylaczenie diody)

Przy zastosowaniu sterownika z wyjs$ciem niespeiniajacym parametrdéw sygnal PWM
nalezy doprowadzi¢ poprzez uklad dopasowujacy poziomy sygnaidw.

Wejscie PWM mozna taczy¢é réwnolegile z wejsciem sterownikdédw z serii:
MR2007
MR2010
- MR2012

W przypadku nieuzywania tej funkcji, wejscie pozostawiamy niepodiaczone.

9.Zabezpieczenia:

Driver zostal wzbogacony o szereg wbudowanych zabezpieczen:
URP zabezpieczenie odwrotnej polaryzacji zasilania

Zabezpiecza sterownik przed uszkodzeniem w przypadku niewlasciwego podiaczenia
zasilania. Maksymalna warto$¢ napiecia Ugm=40V.
W zabezpieczeniu wykorzystano tranzystor unipolarny typu MOSFET o niskiej wartosci
rezystancji Rps ov. Wykorzystanie tego typu zabezpieczenia umozliwia uzyskanie niskich
strat mocy w pordédwnaniu do analogicznych rozwiagzan z wykorzystaniem diod SCHOTTKY.

- UVP zabezpieczenie niskiego poziomu zasilania

Zabezpiecza sterownik i Zrdédio zasilania przed nadmiernym wzrostem pradu w przypadku
spadku poziomu napiecia zasilania wylaczajac sterownik. Ponowne wlaczenie nastapi gdy
wartos$¢ napiecia zasilania wzrosnie o 0,9V.

W przypadku stosowania do zasilania zestawu akumulatordéw zabezpiecza je przed
gtebokim roztadowaniem. Wartos$¢ zabezpieczenia fabrycznie ustawiona jest na 10V.

- OVP zabezpieczenie rozwarcia w obwodzie LED

W przypadku zaniku ciagtos$ci w obwodzie LED sterownik automatycznie wykrywa awarie
zabezpieczajac wyjscie sterownika przed wzrostem napiecia wyjsciowego powyzej 55V.
Wyzwolenie zabezpieczenia sygnalizowane jest zapaleniem czerwonej diody LED na ptytce
sterownika. Przed ponownym podiaczeniem diod pod sterownik nalezy bezwzglednie
odtaczy¢ zasilanie. Podtaczenie moduiéw lub diod LED pod dziatajacy sterownik
spowoduje ich uszkodzenie!

- OCP zabezpieczenie zwarcia w obwodzie LED

W przypadku wystgpienia zwarcia lub przekroczenia maksymalnego pradu (150% Iour) w
obwodzie diody LED sterownik automatycznie wykrywa awarie sygnalizujac ja poprzez
zapalenie czerwonej diody LED na piytce sterownika. Automatycznie zostaja odiaczone
moduty LED w celu zabezpieczenia ich przed uszkodzeniem. Sterownik automatycznie
przejdzie w tryb wlasciwej pracy po osiggnieciu prawidiowego poziomu pradu
wyjsciowego.

- THP zabezpieczenie termiczne sterownika

W przypadku pracy sterownika w warunkach siabego chtodzenia lub narazenia na wysokie
temperatury sterownik zostanie wytaczony gdy temperatura pitytki pcb przekroczy poziom
140°C ponowne wtaczenie nastapi przy spadku temperatury o 20°C.



10.Montaz:

Przeznaczenie, sposéb i schemat podiaczenia sterownika okreslono w niniejszej
instrukcji. MozliwosSé stosowania go w innych aplikacjach uzalezniona jest od
aktualnych przepiséw i obowigzujacych norm. Urzadzenie nalezy poditaczyc¢ do Zroédia
zasilania zgodnie z obowigzujacymi normami.

Przed przystapieniem do montazu nalezy:

- zapozna¢ sie z instrukcjg obstugi i funkcjami sterownika.

- sprawdzi¢ stan urzadzenia - widoczne uszkodzenia mechaniczne, deformacja lub brak
czes$ci dyskwalifikuja urzadzenie z uzytkowania.

DOLNA CZESC DRIVERA POSIADA ELEKTRYCZNE POXACZENIE Z UJEMNYM BIEGUNEM ZASILANIA.
ZABRANIA SIE BEZPOSREDNIEGO MONTAZU NA POWIERZCHNIACH CHROPOWATYCH MOGACYCH
SPOWODOWAC USZKODZENIE BEONY IZOLACYJNEJ.
- oczys$ci¢ i odttuscié powierzchnie miejsca montazu
- usunac¢ papier ochronny tasmy klejace]
- przykleié¢ driver réwnomiernie dociskajac do powierzchni
- podiaczyé¢ przewody zasilajgce LED+, LED- zgodnie z polaryzacjg moduldw LED
- podiaczy¢ przewody do wejs$é sterujacych NTC i PWM.
- podiaczy¢é przewody zasilajace Vin, GND zgodnie z polaryzacja zrdédia zasilania.
- sprawdzié¢ poprawnos$é podiaczen i zataczyé¢ obwdd zasilania.
- ustawi¢ potencjometrem kalibrujgcym zadany poziom $wiecenia modutdédw LED.
- w przypadku nieprawidlowego funkcjonowania urzadzenie nalezy sprawdzi¢ poprawnosé
montazu, jezelil usterka wystepuje nadal urzadzenie nalezy zdemontowa¢ i odestad¢ do
producenta.

Celem zmniejszenia strat mocy nalezy stosowa¢ jak najkrdétsze potaczenia
elektryczne. Przekrdj przewoddw poirgczeniowych musi zostaé¢ dobrany odpowiednio do
praddéw piynacych w wejsciowym obwodzie zasilania oraz wyjs$ciowym diody.

W celu minimalizacji zakldécen sygnaidw sterujacych nalezy do przesylu sygnatu
wykorzystaé¢ tzw ,skretke” oraz stosowal osobne podlaczenie masy sygnatu.

W przypadku stosowania sterownika w miejscach o matym przepitywie powietrza
dodatkowo narazonym na wystepowanie podwyzszonej temperatury sterownik nalezy
zamontowaé na powierzchni mogace] odprowadzié¢ nadmiar ciepta. Ilo$¢ wydzielanego
ciepta uzalezniona jest od konfiguracji w jakiej pracuje dany sterownik.

11 .Wymiary:
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